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REPRESENTACION GRAFICA DE FUNCIONES

* Estudiar su dominio. ( estudio aparte )
1. CORTES CON LOS EJES:

Sea la funcion y = f(x).

1.1)  Cortes con x:
Se calcula igualando f(x) acero y=0 'y, se resuelve la ecuacion.

1.2)  Cortes con y:
Se calcula igualando x porcero, x=0 'y, seresuelve la ecuacion.

2. ASINTOTAS:

Sea la funcién y = f(x).
2.1)  Verticales: (V)

Si cumple lim f(x)=o0 asintota V,en: x=a
xX—a

(a= valores que anulan el denominador)
2.2)  Horizontales: (H)

Si cumple lim f(x)=a asintota Hyen: y=a
X—>0

2.3) Oblicuas: y=mx+b

Si m#0
m= lim _f(x)
xX—oo X

b= Tim (f(x) - mx)

X—>00
Observaciones sobre las Asintotas:

¢ Como maximo tendremos dos tipos de asintotas diferentes.

e En una fraccion, siempre que encontremos valores que anulen el denominador,
esos valores de x seran asintotas verticales.

e En una fraccidn, si el exponente del denominador es mayor que el exponente del
numerador, tendremos asintota horizontal en y = 0.

e Si en una fraccion los exponentes mayores del numerador y denominador son

. , . a . .
iguales, tendremos asintota horizontal en: y = 3 al cociente de sus coeficientes

de mayor grado.
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e Para tener asintotas oblicuas, el exponente de mayor grado del numerador tiene
que ser un grado mayor que el del denominador.

3. DETERMINACION DE SIMETRIA:

Sea la funcion y = f(x).

* 1. f(-x) > f(x)  funcion par.Simétrica respecto al eje Y,Y’
y=x"+3; x*-3x*+5

* 2. f(=x) > —f(x) funcion impar. Simétrica respecto al origen de coordenadas (0,0)

y=x=5x;y=x +2x" =5x

+ f(x)
— /()

* 3.f(x) - x=a = }simétricas respecto al eje X, X" (¥’ = f(x))

* 4. Asimétrica ( no tiene simetria conocida ).

4. CRECIMIENTO Y DECRECIMIENTO:

Sea la funcion y = f(x).

- Calculamos la 1* derivada y’=g(x). — y=0
g(x)=0 resolvemos la ecuacion: x| =a; x, =b;...
Tomamos los valores de: x<a

a<x<b los sustituimos en 'y’
x>b
Sustituimos estos valores en la 1? derivada (y’) es:

y <0 serd decreciente en ese intervalo tomado.

y >0 serd creciente en ese intervalo tomado.
cuidado con el dominio.

- En este apartado se pueden ver los maximos y minimos.

5. MAXIMOS Y MINIMOS: ( Relativos )

Sea la funcion y = f(x).
- Calculamos la 1* derivada y ' =g(x). — y=0
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g(x)=0 resolvemos la ecuacion: x; =a; x =b;...

- Calculamos la 2* derivada y""=h (x)
Sustituimos en la 2* derivada los valores obtenidos al igualar la 1* derivada a 0.

y'(x=a)=B B>0 minimoen x=a (

y= f[ X = a)] =d minimo (a,d )
B <0 miximoen x= a y=f[(x:a)]=e

maximo (a,e ).

Se realiza esta operacion con todas las soluciones obtenidas.

6. CONCAVIDAD Y CONVEXIDAD:
Sea la funcion y = f(x).
- Calculamos la 2* derivada y""=h(x) =y =0

h(x)=0 resolvemos la ecuacion: X\ =p; X, =i..
Tomamos valores de x:

xX<p

p<x<i

xX>1i

- cuidado con el dominio

Sustituimos estos valores en la 22 derivada :

Siy’ <0 sera convexa en ese intervalo. y’'<0 >N
Siy’" >0 sera concava en ese intervalo. y’'>0 —> U
- se ven los puntos de inflexion.

7. PUNTOS DE INFLEXION:( donde la curva cambia de concava a convexa o viceversa )

Sea la funcion y = f(x).

- Calculamos la 1* derivada y =g(x).
- Calculamos la 2* derivada y'=h(x)
- Calculamos la 3* derivada y ' =1(x)

Sustituimos, eny’"", los valores obtenidos en y'" = 0.
Si:
y'(x=p)=C: -C=0 no tiene puntos de inflexion.
-C#0 y=f(x=p)=s. Inflexiénen (p,s).
Se realiza esta operacion con todos los valores obtenidos de 1(x)=0.

CON TODOS LOS DATOS OBTENIDOS DIBUJAMOS LA FUNCION
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Calculo del Dominios:

f(x) polinomio de exponentes positivos y no fraccionarios.
L. D=(-w,0) D=V xe®R
2t 00 ..
_ fx)
N g(x)
Igualamos el denominador a ceroy resolvemos.
D=V x € R-{x=a; x=b}
g(x)=0 x;=a; xp=b

3. v =4/

{ f(x)=0
n = par

D =[a,) solucién por intervalos.
Resolvemos x >a

n = impar — ------------ }D:iR

casos 2.y 3. simultaneos.
G B AR

R solucion por intervalos.
g(x) No o(x) =0 esolvemos

|&
<
|

_ S [ &@)>0 Si e
2 )= Je(x) { Resolvemos x > a }D - (a, )
6.

{f(x)SO}___+
y= TR g L, S el {f(x)zo
g(x) g(x) {ﬂmZﬂ s

g(x)>0 _+

J = log, fx) {Si f(x)>0 } p=(

a,)
Resolvemos x >a



